
Skill Progressive Disclosure

两个问题

一个 Agent 可以安装很多 Skill，但一次任务通常只需要其中少数几个。若启动时把所有操作步
骤、参考资料都放进上下文，则每个任务都会携带大量无关内容。Skill 渐进式披露（Progressive
Disclosure）的作用，是先让模型知道有哪些能力，再按任务需要加载具体内容。

这里有两个问题：Skill 如何分层进入上下文？模型只读了 description，为什么知道还要继续读

取 SKILL.md？

整体过程是：发现技能→提供目录与加载规则→判断任务是否匹配→调用工具→正文进入上下
文。Pi和 DeepSeek Harness都遵循这个过程，但目录的位置、路径的暴露方式和加载工具不同。

Pi：通过 read读取 Skill

发现技能，构造目录

首先由宿主程序扫描技能目录，例如项目中的 .agents/skills/。具体搜索路径还取决于 Harness
的配置，不能把这个示例当成唯一入口。

发现 Skill后，Pi将 name、description、location组织为目录，加入 system prompt。三者分别
回答：技能叫什么、适用于什么任务、正文在哪里。

下面只展示目录结构，内容为示意：

<available_skills>
<skill>

<name>translate</name>

<description> 翻译文本，并遵循项目术语与语言规范</description>

<location>/project/.agents/skills/translate/SKILL.md</location>

</skill>

</available_skills>

此时模型能看见技能的用途和位置，但还没有拿到它的具体翻译流程。description的作用是帮助

选择；操作步骤保留在正文中。

这里的“先加载元信息”指先把元信息放入模型上下文。宿主为了解析 frontmatter，可能已经从磁盘
读取了整个文件。Pi的发现逻辑就会读取全文，再提取目录字段。宿主读过文件，与模型看见全文，
是两件事。
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https://github.com/earendil-works/pi/blob/ce950d78f424dcaf9f5d6a03ce80ab141130eb1d/packages/coding-agent/src/core/skills.ts#L277


加载规则把 description与工具连接起来

只有技能目录，还没有说明接下来如何使用。Pi同时提供明确的规则：当任务匹配某个 Skill的描
述时，使用 read工具读取它的文件。

这条规则包含三个部分：触发条件是任务匹配 description；动作是调用 read；读取目标是

location指向的文件。因此，模型继续读正文所需的信息，是“目录 +触发规则 +可用工具”共同
提供的。

具体调用可以写成以下结构示意：

LLM 判断任务需要 translate
-> read({ path: "/project/.agents/skills/translate/SKILL.md" })

宿主执行读取

-> 将文件内容作为工具结果加入上下文

LLM 结合正文，决定下一步操作

宿主：扫描 Skill 目录
提取元数据

system prompt：目录
name ·description
location 及触发规则

LLM：结合当前任务
判断 Skill 是否匹配

LLM：发起工具调用
read(path)

宿主：执行 read
返回 SKILL.md 正文

LLM：收到工具结果
按正文继续当前任务

匹配

SKILL.md正文在 read的工具结果返回后，才进入模型上下文。

Pi：目录和规则先进入上下文，正文通过工具结果返回

模型负责判断相关性并生成工具调用，宿主负责实际读取文件、回传结果。description本身不会

执行加载；文件放在硬盘上，也不会自动成为模型的输入。

这种自动选择仍可能漏选或选错。描述需要写清适用任务和触发条件，让模型能够区分相邻能力。

可以分别用应当触发、不应触发和容易混淆的请求检查描述，再调整边界。

三层内容，三种加载时机

第一层是技能目录，主要提供名称与描述。模型先知道有哪些候选能力，判断当前任务是否需要它

们。

第二层是 SKILL.md正文，提供步骤、约束和完成标准。任务匹配后再加载，模型才获得如何执行

这类任务的具体指示。

第三层是正文引用的资料，例如 references/ 中的详细规范、模板说明或补充指南。模型在执行

到相关步骤、需要这些细节时再读取。
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渐进式披露：控制信息进入模型上下文的时机

第一层：目录

name ·description
让模型发现候选 Skill

第二层：正文

SKILL.md
提供执行流程与约束

第三层：引用资料

references 等文件
补充当前步骤
所需细节

任务
匹配

当前
步骤
需要

层级指进入模型上下文的时机；宿主在扫描元数据时，仍可能读取完整文件。

渐进式披露：目录、正文、引用资料分别按需进入上下文

例如正文引用了 references/translate-guide.md，读取 SKILL.md并不等于这份指南也已读入。

需要先依据 Skill 所在目录解析相对路径，再由相应工具取得内容。正文应写清什么时候需要这份
指南，否则只是把资料放到了另一个文件里。

因此，渐进式披露需要同时设计内容边界与进入下一层的条件。目录负责选择，正文负责执行，补

充资料负责提供当前步骤所需的细节。是否继续加载，取决于任务需要。

分层也需要保证必要信息能够到达模型。使用该 Skill 时都必须遵守的核心约束，应留在正文；只
适用于某个分支的细节，再放入引用资料，并写明读取条件。若关键限制只藏在参考文件里，而正

文没有给出触发条件，模型可能在读到限制之前就已采取行动。

DeepSeek Harness：通过 skill按名称加载

目录作为 user-role消息进入 context

DeepSeek Harness（DSH）同样先发现技能，但模型可见的目录只包含 name与 description。目

录由宿主生成，以 user-role消息进入会话上下文。

这条消息不是用户手动补发的请求，而是 Harness为模型组织的技能提示。目录旁仍有明确规则：
若用户点名某个 Skill，或任务清楚匹配其描述，则先调用 skill工具加载完整指示，再执行任务。

system prompt是 context的一部分；user-role消息也属于 context。这里比较的是目录以什么角色
进入模型输入。消息正文即使使用 <system-reminder>标签，实际角色也仍由消息的 role决定。

名称交给工具，路径由宿主解析

Pi使用通用文件读取接口，因此需要告诉模型文件路径。DSH提供专门的 skill工具，模型只需

传入目录中的准确名称：

skill({ name: "translate" })

宿主收到调用后，根据技能名称查找注册项，再由对应 provider加载正文。名称如何对应到本地文
件或其他资源，由宿主处理，初始目录不必把路径交给模型。
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目录消息（user role）
name ·description
不向模型暴露路径

LLM：任务匹配后
调用

skill({name})

宿主：按名称解析
registry 调用 provider

宿主：返回正文
与资源基址
resourceBase

LLM：按正文继续
按需读取引用资料

resourceBase 可以是
本地目录或 URL

路径与来源由宿主管理，模型以 Skill名称发起加载。

DSH：模型按名称请求，宿主解析来源并返回正文

加载结果需要让模型获得具体指示，以及继续访问引用资料所需的位置信息。在本文采用的 DSH
实现中，工具执行结果包含正文 content，并可附带资源基址 resourceBase；宿主将其组织成模

型可读的正文与资源提示。对于文件系统中的 Skill，这个基址就是技能目录。

所以，“目录没有 location”只意味着路径不在初始候选列表中。加载正文后，模型仍可能需要资源
基址，才能正确解析正文中的相对引用。模型不再需要在加载请求中提供文件路径，名称到资源的

解析交给宿主。

skill({name})是一次加载请求。宿主执行成功后，将正文与资源提示回传，下一轮模型才能依据

这些内容继续工作。这个过程不会自动读入整个 Skill 文件夹或执行其中所有脚本；正文进入上下
文，也不意味着它变成了一条 system message。

两种实现的区别

对比项 Pi的 read路径 DSH的 skill路径

目录进入位置 system prompt user-role会话消息
模型可见的目录
字段

name、description、location name、description

模型发起的加载
请求

read(path) skill(name)

定位正文所需的
信息

目录给出文件路径 宿主按名称查找来源

表中比较的是 Pi的通用 read加载方式与 DSH的专用 skill加载方式。Pi代码固定于 ce950d78，

DSH固定于 ddefc45f；字段与接口以这些实现为准。

目录放在哪里，与工具如何定位正文，是两个设计维度。user-role消息同样可以携带路径，system
prompt 也可以要求模型调用按名称加载的工具。Pi 暴露 location、DSH 在目录中省略路径，直
接对应的是两者加载接口所需的参数。
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https://github.com/deepseek-ai/deepseek-harness/blob/ddefc45fbc7f8e46dd73185e68295696d1297887/packages/skill/tool-skill/src/index.ts#L81
https://github.com/deepseek-ai/deepseek-harness/blob/ddefc45fbc7f8e46dd73185e68295696d1297887/packages/skill/tool-skill/src/index.ts#L81


通用 read复用已有的文件读取能力，过程直接；专用 skill将按名称查找、来源解析和结果组织

集中在一个接口中。前者需要模型在调用中给出路径，后者把名称到来源的映射交给宿主。选择哪

一种，取决于 Harness如何组织工具和资源。

自动选择与显式加载

前面的流程依赖模型判断任务是否匹配描述。宿主还可以提供显式加载入口，让用户直接选定 Skill。

在本文采用的 Pi实现中，输入 /skill:translate后，宿主直接读取正文并展开到用户消息中，无

需先让模型决定是否调用 read。DSH也支持对允许用户调用的技能使用 /translate这样的指令，

由宿主加载正文。

自然语言“请使用 translate”与宿主识别的加载指令，经过的路径可能不同。前者可以触发模型调用
工具，后者可以直接由宿主完成加载。无论采用哪条路径，读取引用资料、运行脚本仍需要后续工

具调用，能否执行也取决于工具与环境权限。

目录成本与更新边界

渐进式披露减少了无关正文的预先加载，目录本身仍占用上下文。模型可见的 Skill 越多、描述越
长，候选列表就越大。描述应足以区分任务，具体操作步骤留给正文；第三层资料则只在相关步骤

需要时读取。

内容更新还要区分目录与正文。在本文采用的 DSH实现中，后续模型步骤会检查目录；模型可见
的名称、描述或成员变化时，向会话追加完整的替换目录，指示以新目录为准。旧目录仍保留在历

史中。

仅修改正文，目录可以保持不变。该实现再次通过 skill加载时会读取当前正文，但此前返回的旧

正文不会自动改写。因此，“文件已更新”与“当前上下文已包含新正文”是两个状态。需要应用新规

则时，应明确重新加载，让后续步骤知道采用哪个版本；已经执行的操作则需要另外检查。

总结

（1）Skill渐进式披露控制的是内容进入模型上下文的时机：先目录，再正文，最后按需读取引用资
料。宿主读取文件与模型获得内容，需要分开理解。

（2）模型从描述走向正文，需要明确的加载规则和可执行的工具接口；用户也可以通过显式入口选
定 Skill。description提供选择依据，加载后的正文再提供具体指示。

（3）Pi与 DSH展示了两种实现：按路径使用通用 read，或按名称使用专用 skill。共同的设计要

求是让每层内容边界清楚，并写明进入下一层的条件。
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https://github.com/earendil-works/pi/blob/ce950d78f424dcaf9f5d6a03ce80ab141130eb1d/packages/coding-agent/src/core/agent-session.ts#L2143
https://github.com/deepseek-ai/deepseek-harness/blob/ddefc45fbc7f8e46dd73185e68295696d1297887/packages/skill/tool-skill/src/index.ts#L213
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